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GR 680
INNOWACIA LAKIERNICTWA
UNIWERSALNEGO

Antropomorficzny robot o szesciu stopniach
swobody, odpowiedni do malowania w linii z
transportem powietrznym lub podtogowym.
Dzieki konstrukcji mozliwa jest obrébka
duzych detali oraz synchronizacja z
przenosnikiem liniowym w celu zwigkszenia
wydajnosci. W przypadku detali o duzych
gabarytach robot moze by¢ montowany na
wozkach liniowych.

Model ten charakteryzuje sie duza precyzja i
szybkoscia. tadownos¢ 8 kg daje mozliwosé
zainstalowania kilku pistoletow
lakierniczych jednocze$nie. Moze by¢
zainstalowany na karuzeli (GR 680 G) z
dwoma lub wigcej ramionami. Ramiona s3
wyposazone w jednostke obrotowa
zsynchronizowana z robotem i moga by¢
dostosowane do réznych potrzeb. Elementy
sg tadowane recznie lub automatycznie w
bezpiecznym miejscu.

Obrot karuzeli jest wykonywany przez
sterowana o$ z regulowana predkoscia.

Le immagini vengono usate a fini esclusivamente illustrativi. Inages are being used for illustrative purposes only.

1 dati sono indicativi, CMA Robotics potra apportare modifiche in qualsiasi momento e senza preawviso. Data are indicative, CMA Robotics can make changes at any time without notice.
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INNOWACJA LAKIERNICTWA UNIWERSALNEGO



Antropomorficzny robot o sześciu stopniach swobody, odpowiedni do malowania w linii z transportem powietrznym lub podłogowym. Dzięki konstrukcji możliwa jest obróbka dużych detali oraz synchronizacja z przenośnikiem liniowym w celu zwiększenia wydajności. W przypadku detali o dużych gabarytach robot może być montowany na wózkach liniowych.



Model ten charakteryzuje się dużą precyzją i szybkością. Ładowność 8 kg daje możliwość zainstalowania kilku pistoletów lakierniczych jednocześnie. Może być zainstalowany na karuzeli (GR 680 G) z dwoma lub więcej ramionami. Ramiona są wyposażone w jednostkę obrotową zsynchronizowaną z robotem i mogą być dostosowane do różnych potrzeb. Elementy są ładowane ręcznie lub automatycznie w bezpiecznym miejscu.



Obrót karuzeli jest wykonywany przez sterowaną oś z regulowaną prędkością.
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Specyfikacja techniczna
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Robot model GR680 Drivin Motor AC Brushless
Payload Skg 9 Total Power 3kW
Axis 3 POWET  Working Voltage 400V

N +-175° Brake J1~-J6

J2 +80°/-150° Position repeat accuracy 0.5 mm
Resite of motiorn J3 +125°/-80° Max_ working radius 2715 mm

J4 +-360° Weight 448 kg

J5 +/-360° Atex Optional

J6 +/-360° Robot IP-Class P65

iil 150°%/s Cabinet |P-Class IP52

J2 145°/s Installation Floor/Ceiling/\Wall

J3 150°/s Operating temperature 0°C/+40°C
Max. Speed J4 500%/s Storage temperature 0°C 455 °C

J5 400°%/s Air supply (Pressure) Atf:fgijg;;a[

J6 T20%/s Air (Flow) > 220 NVmin.

J4 25 Nm Air precision requirements <5pm
Wrist allowable 5 25 Nm Bobotcontrol busicin L1000"H1100"D500
torque mm

J6 11 Nm Robot control box weight 185kg

ATEX control box size il H:':_? D210 ATEX control box weight 15Kg
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