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DUŻA ŁADOWNOŚĆ I DUŻY OBSZAR ROBOCZY

Antropomorficzny robot o sześciu stopniach swobody, odpowiedni do malowania w linii z systemami transportu powietrznego lub podłogowego.

Dzięki konstrukcji możliwa jest obróbka dużych detali oraz synchronizacja z przenośnikiem liniowym. W przypadku detali o dużych gabarytach robot może być montowany na wózkach translacyjnych.

Ten robot jest idealny do programowania w trybie offline i punkt-punkt. Ładowność wynosi 16 kg i pozwala na użycie wielu pistoletów i innych narzędzi.

PROGRAMOWANIE OFFLINE
SYSTEM POINT-TO-POINT
DUŻY OBSZAR ROBOCZY
DUŻA NOŚNOŚĆ
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