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wsekita
GR 6100 HW

ROBOT Z PRZEGUBEM HOLLOW WRIST 



Antropomorficzny robot o sześciu stopniach swobody, z przegubem Hollow Wrist, który umożliwia jednoczesne użycie do trzech pistoletów.



Obwód lakierniczy przebiega wewnątrz ramienia, utrzymując robota w czystości i eliminując ryzyko uszkodzenia elementów lakierowanych. Dzięki konstrukcji możliwa jest obróbka dużych elementów oraz synchronizacja z przenośnikiem liniowym.



Ładowność wynosi 10 kg i pozwala na użycie obrotowych dzwonów lub zestawu wielu pistoletów. Skraca czas cyklu i pozwala na użycie wielu kolorów, oszczędzając czas mycia obwodu. Sztywność i precyzja tego robota pozwalają osiągnąć doskonałą jakość wykończenia malowanego obiektu.



PROGRAMOWANIE OFFLINE

SYSTEM POINT-TO-POINT

BARDZO WYSOKA JAKOŚĆ LAKIEROWANIA

ŁATWA KONSERWACJA
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